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1. ЦЕЛИ ОСВОЕНИЯ ДИСЦИПЛИНЫ 

1.1 Основные цели преподавания дисциплины: 

1.2 - формирование компетенции ПК-3.2: Анализирует информацию об автоматизированных системах управления 

технологическими процессами и используемом оборудовании ведущих производителей 

           
2. МЕСТО ДИСЦИПЛИНЫ В СТРУКТУРЕ ООП 

Цикл (раздел) ООП: ФТД 

2.1 Требования к предварительной подготовке обучающегося: 

2.1.1 Нейро-нечеткие системы управления 

2.1.2 Техническое зрение и обработка изображений 

2.1.3 Методы обработки сигналов 

2.2 Дисциплины и практики, для которых освоение данной дисциплины (модуля) необходимо как 

предшествующее: 

2.2.1 Выполнение, подготовка к процедуре защиты и защита выпускной квалификационной работы 

2.2.2 Производственная практика, преддипломная практика 

           
3. КОМПЕТЕНЦИИ ОБУЧАЮЩЕГОСЯ, ФОРМИРУЕМЫЕ В РЕЗУЛЬТАТЕ ОСВОЕНИЯ ДИСЦИПЛИНЫ 

(МОДУЛЯ) 

ПК-3.2: Анализирует информацию об автоматизированных системах управления технологическими процессами и 

используемом оборудовании ведущих производителей 

           В результате освоения дисциплины обучающийся должен 

3.1 Знать: 

3.1.1 - методы анализа автоматизированных системах управления технологическими процессами. 

3.2 Уметь: 

3.2.1 - организовывать и проводить экспериментальные исследования и компьютерное моделирование с применением 

современных методов и оборудования ведущих производителей. 

3.3 Владеть: 

3.3.1 - способностью анализировать результаты теоретических и экспериментальных исследований, давать 

рекомендации по совершенствованию устройств и систем. 

           
4. СТРУКТУРА И СОДЕРЖАНИЕ ДИСЦИПЛИНЫ (МОДУЛЯ) 

Код 

занятия 
Наименование разделов и тем /вид 

занятия/ 
Семестр / 

Курс 
Часов Компетен- 

ции 
Литература Примечание 

 Раздел 1. Методы идентификации.      
1.1 Понятие идентификации. 

Классификация методов 

иденификации. Графо-аналитические 

методы идентификации /Лек/ 

3 4 ПК-3.2 Л1.1 Л1.2Л2.1 

Л2.2 Л2.3Л3.1 
Э1 

 

1.2 Л.р. 1. Графо-аналитический метод 

идентификации линейных 

стационарных объектов с помощью 

библиотеки control system toolbo /Лаб/ 

3 4 ПК-3.2 Л1.1 Л1.2Л2.1 

Л2.2 Л2.3Л3.1 
Э2 

 

1.3 Самоподготовка. Работа с 

информационными ресурсами и 

литературой, для подготовки к 

лабораторной работе /Ср/ 

3 8 ПК-3.2 Л1.1 Л1.2Л2.1 

Л2.2 Л2.3Л3.1 
Э1 Э2 Э3 

 

 Раздел 2. Частотные методы 

идентификации линейных ОУ 
     

2.1 Идентификация объектов управления с 

помощью частотных характеристик 

/Лек/ 

3 4 ПК-3.2 Л1.1 Л1.2Л2.1 

Л2.2 Л2.3Л3.1 
Э1 Э2 
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2.2 Л.р. 2. Идентификация линейных 

объектов первого порядка с помощью 

частотных характеристик. /Лаб/ 

3 4 ПК-3.2 Л1.1 Л1.2Л2.1 

Л2.2 Л2.3Л3.1 
Э1 Э2 Э3 

 

2.3 Самоподготовка. Работа с 

информационными ресурсами и 

литературой, для подготовки к 

лабораторной работе /Ср/ 

3 8 ПК-3.2 Л1.1 Л1.2Л2.1 

Л2.2 Л2.3Л3.1 
Э1 Э2 Э3 

 

 Раздел 3. Идентификация в условиях 

помех 
     

3.1 Уравнение Винера-Хопфа. Фильтр 

Калмана. Оценка параметров 

статических моделей. /Лек/ 

3 2 ПК-3.2 Л1.1 Л1.2Л2.1 

Л2.2 Л2.3Л3.1 
Э1 Э2 Э3 

 

3.2 Л.р. 3. Идентификация объектов 

управления с помощью фильтра 

Калмана.  /Лаб/ 

3 4 ПК-3.2 Л1.1 Л1.2Л2.1 

Л2.2 Л2.3Л3.1 
Э1 Э2 Э3 

 

3.3 Самоподготовка. Работа с 

информационными ресурсами и 

литературой, для подготовки к 

лабораторной работе /Ср/ 

3 12 ПК-3.2 Л1.1 Л1.2Л2.1 

Л2.2 Л2.3Л3.1 
Э1 Э2 Э3 

 

 Раздел 4. Диагностика систем      
4.1 Методы диагностики систем управления 

/Лек/ 
3 6 ПК-3.2 Л1.1 Л1.2Л2.1 

Л2.2 Л2.3Л3.1 
Э1 Э2 Э3 

 

4.2 Л.р. 4. Диагностика системы 

автоматического управления линейным 

дискриминатным анализом.  /Лаб/ 

3 4 ПК-3.2 Л1.1 Л1.2Л2.1 

Л2.2 Л2.3Л3.1 
Э1 Э2 Э3 

контрольная работа 

4.3 Самоподготовка. Работа с 

информационными ресурсами и 

литературой, для подготовки к 

лабораторной работе, зачету /Ср/ 

3 12  Л1.1 Л1.2Л2.1 

Л2.2 Л2.3Л3.1 
Э1 Э2 Э3 

 

4.4 /Зачёт/ 3 0 ПК-3.2 Л1.1 Л1.2 

Л1.3Л2.1 Л2.2 

Л2.3Л3.1 
Э1 Э2 Э3 

 

        
5. ФОНД ОЦЕНОЧНЫХ СРЕДСТВ 

5.1. Контрольные вопросы и задания 

Представлено отдельным документом 

5.2. Темы письменных работ 

Представлено отдельным документом 

5.3. Фонд оценочных средств 

Представлено отдельным документом 

        

6. УЧЕБНО-МЕТОДИЧЕСКОЕ И ИНФОРМАЦИОННОЕ ОБЕСПЕЧЕНИЕ ДИСЦИПЛИНЫ (МОДУЛЯ) 

6.1. Рекомендуемая литература 

6.1.1. Основная литература 

 Авторы, составители Заглавие Издательство, год Колич-во 

Л1.1 Ольшанский В.В., 

Мартемьянов С.В. 
Идентификация и диагностика систем: учебное пособие Ростов-на-Дону: 

Институт водного 

транспорта имени 

Г.Я. Седова – 

филиал 

«Государственный 

морской 

университет имени 

адмирала Ф.Ф. 

Ушакова», 2016, 

электронный ресурс 

1 



Л1.2 Черепанов О. И., 

Черепанов Р. О., 

Кректулева Р. А. 

Идентификация и диагностика систем: Учебное пособие Томск: Томский 

государственный 

университет систем 

управления и 

радиоэлектроники, 

2016, электронный 

ресурс 

1 

Л1.3 Малкин В. С. Техническая диагностика Санкт-Петербург: 

Лань, 2015, 

электронный ресурс 

1 

6.1.2. Дополнительная литература 

 Авторы, составители Заглавие Издательство, год Колич-во 

Л2.1 Пупков К. А. Статистическая динамика и идентификация систем 

автоматического управления 
М.: Издательство 

МГТУ им. Н. Э. 

Баумана, 2004 

3 

Л2.2 Певзнер Л. Д. Практикум по математическим основам теории систем: 

учебное пособие для студентов вузов, обучающихся по 

направлению 220200 - "Автоматизация и управление" 

Санкт-Петербург: 

Лань, 2013 
7 

Л2.3 Устюжанин А. Д., 

Пупков К. А. 
Динамическая идентификация и оценивание состояния 

человека-оператора в системах «человек – машина»: 

Учебное пособие 

Москва: 

Российский 

университет 

дружбы народов, 

2011, электронный 

ресурс 

1 

6.1.3. Методические разработки 

 Авторы, составители Заглавие Издательство, год Колич-во 

Л3.1 Тараканов Д. В. Идентификация систем автоматического управления: 

методические указания 
Сургут: 

Издательский центр 

СурГУ, 2009, 

электронный ресурс 

1 

6.2. Перечень ресурсов информационно-телекоммуникационной сети "Интернет" 

Э1 Образовательный математический сайт  http://www.exponenta.ru 

Э2 База и Генератор Образовательных Ресурсов http://bigor.bmstu.ru/ 

Э3 Средства и системы компьютерной автоматизации    http://www.asutp.ru 

6.3.1 Перечень программного обеспечения 

6.3.1.1 Программное обеспечение Matlab 

6.3.1.2 Операционные системы Microsoft, пакет прикладных программ Microsoft Office 

6.3.2 Перечень информационных справочных систем 

6.3.2.1 http://www.garant.ru Информационно-правовой портал Гарант.ру 

6.3.2.2 http://www.consultant.ru Справочно-правовая система Консультант плюс 

   
7. МАТЕРИАЛЬНО-ТЕХНИЧЕСКОЕ ОБЕСПЕЧЕНИЕ ДИСЦИПЛИНЫ (МОДУЛЯ) 

7.1 учебная аудитория для проведения занятий лекционного типа, занятий семинарского типа (лабораторных занятий), 

групповых и индивидуальных консультаций, текущего контроля и промежуточной аттестации оснащена: комплект 

специализированной учебной мебели, маркерная (меловая) доска, комплект переносного мультимедийного 

оборудования - компьютер, проектор, проекционный экран, компьютеры с возможностью выхода в Интернет и 

доступом в электронную информационно-образовательную среду. Обеспечен доступ к сети Интернет и в 

электронную информационную среду организации. 

 


