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1. ЦЕЛИ ОСВОЕНИЯ ДИСЦИПЛИНЫ 

1.1 Целью освоения дисциплины является теоретическое и практическое ознакомление с методами построения 

систем связи концепции Интернета вещей. Изучение студентами глобальной информационной системы, 

принципов построения инфокоммуникационных цифровых и аналоговых систем и сетей передачи данных с 

управляющих устройств, а также передачу служебных сигналов для дистанционного управления 

исполнительными устройствами. 

     
2. МЕСТО ДИСЦИПЛИНЫ В СТРУКТУРЕ ООП 

Цикл (раздел) ООП: ФТД 

2.1 Требования к предварительной подготовке обучающегося: 

2.1.1 Сети связи и системы коммутации 

2.1.2 Микропроцессорные устройства электросвязи 

2.1.3 Технологии сетей радиодоступа 

2.1.4 Цифровые и аналоговые системы передачи 

2.1.5 Информатика 

2.2 Дисциплины и практики, для которых освоение данной дисциплины (модуля) необходимо как 

предшествующее: 

2.2.1 Выполнение и защита выпускной квалификационной работы 

2.2.2 Надежность и безопасность систем связи и телекоммуникаций 

2.2.3 Цифровая обработка сигналов 

2.2.4 Эксплуатация и управление сетями и системами связи 

     
3. КОМПЕТЕНЦИИ ОБУЧАЮЩЕГОСЯ, ФОРМИРУЕМЫЕ В РЕЗУЛЬТАТЕ ОСВОЕНИЯ ДИСЦИПЛИНЫ 

(МОДУЛЯ) 

ОПК-1.4: Использует методы анализа, расчета и моделирования конструкционных и электротехнических 

материалов, линейных и нелинейных цепей постоянного и переменного тока, переходных процессов в 

электрических цепях постоянного и переменного тока, теории электромагнитного поля и цепей с распределенными 

параметрами, функций и основных характеристик электрических и электронных устройств  

ОПК-2.1: Находит и критически анализирует информацию, необходимую для решения поставленной задачи  

ОПК-2.2: Разрабатывает решение конкретной задачи, выбирая оптимальный вариант, оценивая его достоинства и 

недостатки 

ОПК-2.5: Определяет методы и средства проведения экспериментальных исследований, системы стандартизации и 

сертификации 

ОПК-2.6: Применяет способы и средства измерений и проводит экспериментальные исследования 

ОПК-2.7: Обрабатывает и представляет полученные данные и оценивает погрешности результатов измерений  

ОПК-3.1: Осуществляет поиск информации из различных источников и баз данных о закономерностях передачи 

информации в инфокоммуникационных системах, основных видах сигналов, используемых в 

телекоммуникационных системах, особенностях передачи различных сигналов по каналам и трактам 

телекоммуникационных систем 
 

ОПК-3.2: Анализирует принципы, основные алгоритмы и устройства цифровой обработки сигналов; принципы 

построения телекоммуникационных систем различных типов и способы распределения информации в сетях связи  

ОПК-3.4: Строит вероятностные модели для конкретных процессов, проводит необходимые расчеты в рамках 

построенной модели 

ОПК-3.5: Применяет методы и навыки обеспечения информационной безопасности при поиске, хранении, 

обработке, анализе и представлении в требуемом формате информации из различных источников и баз данных  

ПК-2.7: Определяет функциональную структуру объектов, систем связи (телекоммуникационных систем) 

ПК-2.8: Обосновывает выбор информационных технологий, предварительных технических решений по объектам, 

системам связи (телекоммуникационным системам) и их компонентам, оборудования и программного обеспечения 

          
В результате освоения дисциплины обучающийся должен 

3.1 Знать: 

3.1.1 • виды датчиков и исполнительных устройств; 

3.1.2 • принципы организации систем передачи информации с датчиков; 

3.1.3 • принципы организации систем передачи управляющих сигналов в облако; 

3.1.4 • особенности программирования контроллера ESP8266; 

3.1.5 • особенности работы с приложением Blynk 



3.2 Уметь: 

3.2.1 • программировать микроконтроллер ESP8266; 

3.2.2 • настраивать локальную сеть; 

3.2.3 • осуществлять сбор и передачу информации с датчиков; 

3.2.4 • осущетсвлять дистанционное управление исполнительными устройствами. 

3.3 Владеть: 

3.3.1 • навыками практической работы с сетевым оборудованием и устройствами, используемыми в сетях электросвязи, 

анализа функциональных узлов систем передачи информации с датчиков; 

          
4. СТРУКТУРА И СОДЕРЖАНИЕ ДИСЦИПЛИНЫ (МОДУЛЯ) 

Код 

занятия 
Наименование разделов и тем /вид 

занятия/ 
Семестр / 

Курс 
Часов Компетен- 

ции 
Литература Примечание 

 Раздел 1. Основы 

программирования ESP8266 
     

1.1 Основы программирования платы 

NodeMCU /Лек/ 
5 2 ОПК-2.1 

ОПК-2.2 

ОПК-2.5 

ОПК-2.6 

ОПК-2.7 

Л1.1 Л1.2Л2.1 

Л2.2Л3.1 
Э1 

 

1.2 Работа с массивами и циклами при 

программировании датчиков /Лаб/ 
5 2 ОПК-3.1 

ОПК-3.2 

ОПК-3.4 

ОПК-3.5 

ПК-2.7 ПК- 

2.8 

Л1.1 Л1.2Л2.1 

Л2.2Л3.1 
Э1 

 

 

1.3 Условное ветвление, оператор выбора 

языка С++ /Ср/ 
5 16 ОПК-2.1 

ОПК-2.2 

ОПК-2.5 

ОПК-2.6 

ОПК-2.7 

ОПК-3.1 

ОПК-1.4 

Л1.1 

Л1.2Л2.1 

Л2.2Л3.1 
Э1 

 

 Раздел 2. Интерфейсы      
2.1 Интерфейс 1-Wire, I2C /Лек/ 5 2 ОПК-2.1 

ОПК-2.2 

ОПК-2.5 

ОПК-2.6 

ОПК-2.7 

Л1.1 

Л1.2Л2.1 

Л2.2Л3.1 
Э1 

 

2.2 Настройка часов реального времени 

/Лаб/ 
5 2 ОПК-3.1 

ОПК-3.2 

ОПК-3.4 

ОПК-3.5 ПК-

2.7 ПК- 2.8 

ОПК-1.4 

Л1.1 

Л1.2Л2.1 

Л2.2Л3.1 
Э1 

 

2.3 Управление исполнительными 

устройствами  /Ср/ 
5 16 ОПК-2.1 

ОПК-2.2 

ОПК-2.5 

ОПК-2.6 

ОПК-2.7 

ОПК-1.4 

Л1.1 

Л1.2Л2.1 

Л2.2Л3.1 
Э1 

 

 Раздел 3. Платформа Интернета 

вещей 
     

3.1 Сбор и передача данных на сервер 

Blynk /Лек/ 
5 2 ОПК-2.1 

ОПК-2.2 

ОПК-2.5 

ОПК-2.6 

ОПК-2.7 

Л1.1 

Л1.2Л2.1 

Л2.2Л3.1 
Э1 

 

3.2 Работа с платформой интернета вещей 

Blynk  /Лаб/ 
5 2 ОПК-3.1 

ОПК-3.2 

ОПК-3.4 

ОПК-3.5 ПК-

2.7 ПК- 2.8 

Л1.1 

Л1.2Л2.1 

Л2.2Л3.1 
Э1 

 



3.3 Настройка локальной сети /Ср/ 5 12 ОПК-2.1 

ОПК-2.2 

ОПК-2.5 

ОПК-2.6 

ОПК-1.4 

Л1.1 

Л1.2Л2.1 

Л2.2Л3.1 
Э1 

 

3.4 Подготовка контрольной работы /Ср/ 5 12 ОПК-2.1 

ОПК-2.2 

ОПК-2.5 

ОПК-2.6 

ОПК-2.7 

ОПК-1.4 

Л1.1 

Л1.2Л2.1 

Л2.2Л3.1 
Э1 

 

 Раздел 4. Текущий контроль      
4.1 РЕАЛИЗАЦИЯ МИНИ-СХЕМЫ 

ВЗАИМОДЕЙСТВИЯ УСТРОЙСТВ 

ГОТОВОЙ ПЛАТФОРМЫ 

ИНТЕРНЕТА ВЕЩЕЙ /Контр.раб./ 

5 0 ОПК-2.1 

ОПК-2.2 

ОПК-2.5 

ОПК-2.6 

ОПК-2.7 

ОПК-3.1 

ОПК-3.2 

ОПК-3.4 

ОПК-3.5 ПК-

2.7 ПК- 2.8 

ОПК-1.4 

Л1.1 

Л1.2Л2.1 

Л2.2Л3.1 
Э1 

 

4.2 /Зачёт/ 5 4 ОПК-2.1 

ОПК-2.2 

ОПК-2.5 

ОПК-2.6 

ОПК-2.7 

ОПК-3.1 

ОПК-3.2 

ОПК-3.4 

ОПК-3.5 ПК-

2.7 ПК- 2.8 

ОПК-1.4 

Л1.1 

Л1.2Л2.1 

Л2.2Л3.1 

 

            
5.  ОЦЕНОЧНЫЕ СРЕДСТВА 

5.1. Оценочные материалы для текущего контроля и промежуточной аттестации 

Представлены отдельным документом 

5.2. Оценочные материалы для диагностического тестирования 

Представлены отдельным документом 

            

6. УЧЕБНО-МЕТОДИЧЕСКОЕ И ИНФОРМАЦИОННОЕ ОБЕСПЕЧЕНИЕ ДИСЦИПЛИНЫ (МОДУЛЯ) 

6.1. Рекомендуемая литература 

6.1.1. Основная литература 

 Авторы, составители Заглавие Издательство, год Колич-во 

Л1.1 Самуйлов К. Е., 

Василевский В. В., 

Васин Н. Н., 

Королькова А. В., 

Шалимов И. А., 

Кулябов Д. С. 

Сети и телекоммуникации: Учебник и практикум Москва: 

Издательство 

Юрайт, 2019, 

электронный 

ресурс 

1 

Л1.2 Домашевская Э. П., 

Рябцев С. В., Тутов Е. 

А., Ховив А. М., 

Шапошник А. В. 

Сенсорная электроника, датчики: твердотельные сенсорные 

структуры на кремнии: Учебное пособие для вузов 
Москва: Юрайт, 

2020, электронный 

ресурс 

1 

6.1.2. Дополнительная литература 

 Авторы, составители Заглавие Издательство, год Колич-во 



Л2.1 Дибров М. В. Компьютерные сети и телекоммуникации. Маршрутизация 

в ip-сетях в 2 ч. Часть 1: Учебник и практикум 
Москва: 

Издательство 

Юрайт, 2019, 

электронный 

ресурс 

1 

Л2.2 Дибров М. В. Сети и телекоммуникации. Маршрутизация в ip-сетях в 2 ч. 

Часть 1: Учебник и практикум 
Москва: 

Издательство 

Юрайт, 2019, 

электронный 

ресурс 

1 

6.1.3. Методические разработки 

 Авторы, составители Заглавие Издательство, год Колич-во 

Л3.1 Водовозов A.M. Микроконтроллеры для систем автоматики: учебное 

пособие 
Москва: Инфра- 

Инженерия, 2016, 

электронный 

ресурс 

1 

6.2. Перечень ресурсов информационно-телекоммуникационной сети "Интернет" 

Э1 11.03.02. Техническое обеспечение цифровой обработки сигналов 

6.3.1 Перечень программного обеспечения 

6.3.1.1 NodeMCU 

6.3.1.2 Arduino IDE 

6.3.1.3 Microsoft Word 2010 

6.3.1.4 Microsoft Exsel 2010 

6.3.1.5 MatLab2020b 

6.3.1.6 Adobe Acrobat ReaderDC 2010 

6.3.2 Перечень информационных справочных систем 

6.3.2.1 Гарант-информационно-правовой портал. http://www.garant.ru/ 

6.3.2.2 КонсультантПлюс –надежная правовая поддержка. http://www.consultant.ru/ 

       
7. МАТЕРИАЛЬНО-ТЕХНИЧЕСКОЕ ОБЕСПЕЧЕНИЕ ДИСЦИПЛИНЫ (МОДУЛЯ) 

7.1 Учебные аудитории для проведения занятий лекционного типа, занятий семинарского типа (практических 

занятий), групповых и индивидуальных консультаций, текущего контроля и промежуточной аттестации, 

укомплектованы специализированной мебелью и техническими средствами обучения (доска, экран (стационарный 

или переносной), проектор). Помещения для самостоятельной работы обучающихся, оснащенные компьютерной 

техникой с возможностью подключения к сети "Интернет" и обеспечения доступа в электронную информационно- 

образовательную среду организации. 

 


